Otazky ke zkousce BIM15PRE od 8.1.2019

1.

w N

10.

11.
12.

13.

14.

15.

Soumérné slozkové soustavy (vztahy, dlivod a
zpUsob zavedeni, teorie, pouziti, fyzikalni vyznam,
vykony a vysSi harmonické)

Metoda uzlovych napéti, admitancni matice
Gauss-Seidelova metoda, vypocet ustaleného chodu
v ES

Newton-Raphsonova metoda, vypocet ustaleného
chodu v ES

Tepelné modely venkovnich vedeni pro statické a
dynamické stavy, dimenzovani vodicu.

Typy vodicu pro venkovni vedeni, hluk od vedeni
Elektrické pole venkovniho vedeni (vypocet, limity,
fizeni pole)

Magnetické pole venkovniho vedeni (vypocet, limity,
fizeni pole)

FACTS — Vykonove toky v ES a jejich fizeni.
MéniCe vykonoveé elektroniky (typy, schéma, princip
funkce)

FACTS — SVC a TCSC (princip, schéma, vyuZziti,
charakteristiky a fizeni)

FACTS — STATCOM a SSSC (princip, schéma,
vyuziti, charakteristiky a fizeni)

HVDC (princip, typy ménicu, vyuziti)

Mechanika zavéSeného vodice (vodorovné pole,
pruhyb, délka)

Mechanika zavéSeného vodi¢e (namahani, stavova
rovnice)

Stroj s hladkym rotorem v ustaleném stavu — popis
stroje, znaceni zakladnich veliCin, vnitfni napéti,
reakce kotvy, nahradni schéma, fazorovy diagram
Stroj s vyniklymi pdly v ustaleném stavu — znaceni
zakladnich veli€in, nahradni schéma, fazorovy
diagram



16.

17.

18.

19.

20.

21.

Modelovani a vlastnosti zatézi energetické soustavy —
Osvétlovani, vytapéni, indukCni motory, celkové
statické charakteristiky

Trojfazovy zkrat na nezatizeném synchronnim stroji —
sloZky toku ve stroji, sloZky proudu ve statoru pfi
zanedbani odporu vinuti

Casové konstanty trojfazového zkratu na
synchronnim stroji — znaCeni zakladnich veli€in,
fyzikalni vysvétleni jednotlivych ¢asovych konstant,
priblizné hodnoty, pfepocet z Casovych konstant pro
statorové vinuti naprazdno

Trojfazovy zkrat na zatizeném synchronnim stroji —
elektromotorické sily, nahradni schéma. Zkrat v siti
(pFepocet reaktanci a Casovych konstant).
Elektromechanické prechodné déje: Rovnice kyvani +
Staticka stabilita, staticka charakteristika vykon - uhel
Elektromechanické prechodné déje: Dynamicka
stabilita, rovnice kyvani, dynamicka charakteristika
vykon — uhel, metoda rovnosti ploch

2 otazky + 2 priklady (zkrat, stabilita) + pripadné ustni
dozkouseni
cas1-1,5hod

Bude-li z nékteré otazky Ci ulohy F — vysledna znamka je F



