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Poměrné přírůstky nákladů a ztrát. 
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       Derivace omezujících podmínek 
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0 0
1

obsluha omezujících
podmínekcílová funkce
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Výkony bilančního uzlu a jejich derivace 

Lagrangeova funkce L(•): 
 
 

Derivace L(•) podle výkonů bilančního uzlu: 
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Derivace L podle výkonů zdrojů 

 

maticová rovnice pro λP,λQ  
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Case 1:bezeztrátová  soustava 
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algoritmus  pro ∂p=2 : 
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Case 2: uvažování ztrát, nezávislá zátěž. 
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grafické řešení rozdělování výkonů 

 
1. Rozdělení P bez uvažování ztrát 
2. Výp. chodu , Φ a rozdělení P 
3. je-li bilance true pak konec jinak 2 
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Algoritmus projekce λ  
 

1. k=0, počáteční  nastavení kλ  
2. k=k+1, výpočet Pi i∀  
3. if kontrola bilance: konec , 

jinak : 
4. if k=1  zvol jiné λ  a jdi na 2 

if k >1 projekce λ , návrat do  2 
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