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Izochronní regulátor otáček 
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Regulátor se statikou. 
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Rovnice primárního regulátoru
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Síťová charakteristika 
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TB ∑  
Rezultující výkonové číslo zdrojů 
(záporná směrnice normály k cha-ce ) 

<0 

LB ∑  
Rezultující výkonové číslo zátěže >0 

SB  
Rezultující výkonové číslo systému <0 

0L∆  
Výkonová porucha  

Lω∆  
Změna výkonu zátěží samoregulací  

Gω∆  
Změna výkonu zdrojů primární regulací  

S∑  
Síťová charakteristika  
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Rozdělování rázu činného výkonu. 
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2.etapa rozdělení. 
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3.etapa rozdělení---primární regulátory 
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